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Abstract of EP11 18803 

The barrel contains a series of circular grooves 
(24,26,28) for guiding the cam followers 
(18,20,22), each one containing two chicanes 
(34.36,40.42,46,50) to axially displace the cam 
followers, which operate the selector forks (14). 
At least one of the chicanes, in one of the paths, 
has a selective guide latch (52), which can retract 
out of position on the reverse turning of the barrel 
to maintain the follower in the neutral position. 
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(54) Barrillet de commande pour boite de vitesses et boile de vitesses equipee d'un tel bariilet 



(57) L'inventlon propose un bariilet de commande 
s6quentlelle de vitesses pour v^hicule automobile, com- 
portant au moins deux pistes de guidage (24, 26, 28) 
circulaires de doigts de commande (18, 20. 22) de four- 
chette qui pr6sentent chacune deux chicanes (34, 36, 
40, 42. 46, 50) oppos^es permettant de devier un dolgt 
de part et d'autre d'une position axiale de point mort de 



fapon k d^clencher le crabotage de Tun ou I'autre de 
deux pignons de Vitesse de rangs cons^cutifs au pas- 
sage d'une chicane en regard devant ce dolgt, caract6- 
rise en ce qu'au moins une chicane d'une des pistes du 
bariilet pr^sente des moyens de guidage s6lectif du 
dolgt de commande permettant d'eviter le deport de ce 
dolgt dans la chicane lorsque le bariilet tourne dans un 
sens d6temnin6. 
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Description 

[0001] L'inventjonconcernelacommandes^quentiel- 
le des vitesses dans une boTte de vitesses de v^hicule 
automobile a arbres paralidles et k engrenages. 
[0002] Plus precisement, elle a pour objet un bahllet 
de commande s6quentielte des vitesses pour v6hicule 
automobile comportant au moins deux pistes circulaires 
de guidage des doigts de commande des fourchettes, 
qui pr6sentent chacune deux chicanes oppos6es per- 
mettant de ddvler un doigt de part et d'autre d'une po- 
sition axiale de point mort de fa9on k ddclencher le cra- 
botage de Tun ou I'autre des deux pignons de Vitesse 
de rang cons^utif au passage d'une chicane devant ce 
doigt. 

[0003] L'inventlon porte ^galement sur une boTte de 
vitesses munie d'une barillet de ce type. 
[0004] On connaTt de nombreux systfemes de com- 
mande de vitesses a barillets. 

[0005] En regie g6n6rale, la mont6e ou la descente 
des rapports de telles boites s'effectuent rapport par 
rapport en crabotant to us les rapports. 
[0006] Ainsi. un conducteur qui desire passer d'un 
rapport de rang courant k un rapport distant de deux 
rangs du rapport courant dolt n^cessatrement craboter 
le rapport qui est cons6cutif au rapport courant, dans le 
sens de passage ddsir6, avant de pouvoir passer de ce- 
lui-cl au rapport de deux rangs distant du rapport cou- 
rant. 

[0007] Ceci presente un inconvenient dans le cas 
d'une utilisation "sportive" de la boTte, ou dans une si- 
tuation d'urgence. comme par exemple lorsque le con- 
ducteurdoit r^trograder pour b§n6f Icier de toute la puis- 
sance du f rein moteur du v§hlcule, car le conducteur ne 
peut effectuer de saut de rapport. Le temps de passage 
du rapport courant au rapport distant de deux rangs du 
rapport courant se trouve ainsi consid6rablement allon- 
ge par le crabotage du rapport intermediaire. 
[0008] Pour rem6dier ^ cet Inconvenient, Tinvention 
propose de sauter, lorsqu'on le souhaite, te crabotage 
du rapport intermediaire. 

[0009] Dans ce but, eile pr^voit qu'au molns une chi- 
cane d'une des pistes du barillet presente des moyens 
de guidage seiectif du doigt de commande penmettant 
d'dviter le deport de ce doigt dans la chicane lorsque le 
barillet toume dans un sens determine. 
[0010] Selon un mode de realisation preterentiel de 
rinvention, les moyens de guidage comportent un pdne 
escamotabte qui s'efface devant un doigt de commande 
de fourchette dans un sens de rotation determine du ba- 
rillet, de fa^on & empScher ce doigt de s'engager dans 
la chicane, tout en imposant k ce doigt son engagement 
dans la meme chicane lorsque le barillet toume en sens 
oppose. 

[001 1 ] Ce pene peut par exemple basculer sur le ba- 
rillet autour d'un pivot et §tre rappeie par un ressort dans 
une position de repos. 

[0012] Selon un autre mode de realisation, supposant 



que le rapport qu'on quitte et le rapport qu'on veut sauter 
Solent commandes par des chicanes d'une meme piste, 
les moyens de guidage associes k celle-ci comportent 
une deviation permettant au doigt de commande d'eviter 

5 une des chicanes dans un sens de rotation du barillet, 
et un element de guidage fixe par rapport au barillet Im- 
posant au doigt son engagement dans la chicane lors- 
que le barillet tourne en sens oppose. 
[0013] Cette chicane peut alors deboucher k I'une de 

10 ses extremites dans la vole moyenne du point mort de 
la piste et a son autre extremlte dans la deviation. 
[0014] L'inventlon a egalement pour objet une boTte 
de vitesses equipee d'un tel barillet, dont la rotation peut 
etre commandee, soit en reponse k I'actionnement d'un 

IS organe de commande impulsionnel par le conducteur, 
soit automatiquement par un calcuiateur electron Ique. 
[0015] D'autres caracteristiques et avantages de I'in- 
vention apparattront k la lecture de la description de- 
tainee qui suit pour la comprehension de laquelle on se 

20 reportera aux dessins annexes dans lesquels : 

la figure 1 est une vue en perspective d'un barillet 
de commande d'une boTte de vitesses realisee se- 
lon un etat anterieur de la technique, 

25 - la figure 2 est une vue developp6e des pistes qui 
sent agencees a la peripherie du barillet de com- 
mande de la botte de vitesses de la figure 1 , 
la figure 3 est une vue en perspective d'un barillet 
de commande d'une boTte de vitesses realisee se- 

30 Ion rinvention, 

la figure 4 une vue developpee des pistes qui sont 
agencees k la peripherie du barillet de la figure 3, 
les figures 5a k 5c illustrent des positions succes- 
sives d'un doigt de commande d'une fourchette de 

35 la boTte de vitesses dans une piste de ce barillet au 
cours d'un saut de rapport, 
la figure 5d itiustre le crabotage du rapport preala- 
blement saute comme decrit aux figures 5a a 5c, 
les figures 6a et 6b relatives au second mode de 

40 realisation du barillet montrent des positions suc- 
cessives du doigt de commande de la fourchette de 
la boTte de vitesses dans la piste au cours du saut 
de rapport, 

la figure 6c 11 lustre le crabotage du rapport preala- 
blement saute comme d6crit aux figures 6a et 6b. 

[0016] Dans la description qui va suivre, des chiffres 
de reference Identiques designent des pieces Identi- 
ques ou ayant des fonctlons similaires. 
so [0017] On a represente k la figure 1 une partie des 
moyens 10 de commande d'une boTte de vitesses (non 
representee) k commande dite sequentielle pour vehi- 
cule automobile. 

[0018] Demaniereconnue, une telle boTtede vitesses 
55 comporte des arbres paralieies, notamment au molns 
un arbre primaire et un arbre secondaire paralieies, et 
ces arbres portent au moins quatre pignons fous asso- 
cies k quatre rapports consecutifs de marche avant, 
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chaque pignon fou d'un'arbre engrenant en permanen- 
ce avec un pignon fixe de I'autre arbre et 6tant suscep- 
tible d'etre crabote sur son art re par un dispositif de era- 
botage axial associS. 

[001 9] En particulier, ta plupart des boTtes de vitesses 
conventlonnelles component cinq rapports de marche 
avant et un rapport de marche arrlfere, qui sont obtenus 
par crabotage de six pignons fous associ^s. 
[0020] Les pignons fous sont groupds par paires et 
les deux pignons fous de chaque paire sont suscepti- 
bles d'etre crabot^s s6lectivement par un dispositif as- 
soci6 double de crabotage qui comporte un baladeur 
mobile axlalement entre deux positions extremes et op- 
pos6es qui correspondent chacune au crabotage de I'un 
des deux pignons fous. 

[0021] Ainsi, un premier baladeur est susceptible de 
r6aljser le crabotage de I'un ou I'autre des pignons fous 
assocl6s aux premier et deuxl^me rapports de marche 
avant, un deuxidme baladeur est susceptible de r^aliser 
le crabotage de I'un ou I'autre des pignons fous assocl^s 
aux troisl&me et quatrl&me rapports de marche avant. 
et un trolsidme baladeur est susceptible de rSallser le 
crabotage de I'un ou I'autre des pignons fous associ^s 
au cinquidme rapport de marche avant et au rapport de 
marche arrlfere. 

[0022] Comme I'illustre la figure 1 , le baladeur asso- 
cl6 k chaque paire de pignons fous est actionn6 par une 
extr6mit6 12 d'une fourchette 14 dont I'autre extr6mit6 
16 oppos^e comporte un doigt. Sur la figure 1 , on a re- 
pr6sent6 trois doigts 1 8, 20, et 22 associ^s chacun k 
une fourchette du type de la fourchette 14, chacun de 
ces doigts dtant re^u radialement dans une piste circu- 
latre associ^e 24, 26, et 28 d'un barillet 30 cylindrique 
de commande dont I'axe A de rotation est paralldle aux 
arbres de ia boTte de vitesses. 

[0023] La rotation du barillet 30 autour de son axe A 
est command^e par exemple par un actionneur rotatif 
pilots par un module Slectronlque de commande (non 
represents) en rSponse ^ I'actlonnement par le conduc- 
teur du vShicule d'un levier de changement des rapports 
de la boTte de vitesses ou sur ordre du calculateur, et 
est susceptible de guider sSlectlvement les doigts 18, 
20 ou 22 dans des chicanes des pistes p6riph6riques 
24, 26 ou 28 pour provoquer des mouvements axiaux 
des doigts 1 8, 20 ou 22, ces mouvements 6tant destines 
k provoquer le crabotage de I'un ou I'autre des deux pi- 
gnons fous assocISs k chaque doigt 18, 20 ou 22. 
[0024] On a represents k ta figure 2 la surface cylin- 
drique 32 du barillet 30, dSveloppSe suivant un plan. La 
surface 32 comporte, k titre d'exemple, de la gauche 
vers la droite de la figure 2, une piste 28 qui est associSe 
aux premier et deuxidme rapports de marche avant, une 
piste 26 qui est associee auxtroisi^me et quatri^me rap- 
ports de marche avant, et une piste 24 qui est associSe 
au cinquiSme rapport de marche avant et au rapport de 
marche arrldre. 

[0025] La piste 28 comporte deux chicanes 34 et 36 
qui s'Scartent axlalement de part et d'autre d'une voie 



38 transversale moyenne de point mort de la piste 28 
pour provoquer un mouvement axial du doigt 22 destinS 
k provoquer le crabotage de I'un ou I'autre des pignons 
fous des premier et deuxiSme rapports de marche 

5 avant. La chicane 36 est par exemple destlnSe, au cours 
de la rotation du barillet 30, k recevoir le doigt 22 pour 
!e guider selon un mouvement axial vers la droite cor- 
respondant au crabotage du premier rapport de marche 
avant. La chicane 34 est par exemple destinee, au cours 

10 de ia rotation du barillet 30, k recevoir le doigt 22 pour 
le guider selon un mouvement axial vers la gauche cor- 
respondant au crabotage du deuxiSme rapport de mar- 
che avant. 

[0026] D'une fa9on analogue, la piste 26 comporte 
IS deux chicanes 40 et 42 qui s'Scartent axlalement de part 
et d'autre d'une vole 44 transversale moyenne de point 
mort de la piste 26 pour provoquer un mouvement axial 
du doigt 20 destlnS k provoquer le crabotage de I'un ou 
I'autre des pignons fous des troisi^me et quatri^me rap- 
20 ports de marche avant. La chicane 40 est par exemple 
destinSe, au cours de la rotation du barillet 30, k recevoir 
le doigt 20 pour te guider selon un mouvement axial vers 
la droite correspondant au crabotage du troisifeme rap- 
port de marche avant. La chicane 42 est par exemple 
25 destinSe, au cours de la rotation du barillet 30, k recevoir 
le doigt 20 pour le guider selon un mouvement axial vers 
la gauche correspondant au crabotage du quatrlSme 
rapport de marche avant. 

[0027] Enfin, la piste 24 comporte deux chicanes 46 

30 et 50 qui s'Scartent axlalement de part et d'autre d'une 
voie 48 transversale moyenne de point mort de la piste 
26 pour provoquer un mouvement axial du doigt 1 8 des- 
tlnS k provoquer le crabotage de I'un ou I'autre des pi- 
gnons fous du cinqui^me rapport de marche avant et du 

35 rapport de marche arridre. La chicane 50 est par exem- 
ple destinSe, au cours de la rotation du barillet 30, k re- 
cevoir le doigt 1 8 pour le guider selon un mouvement 
axial vers la droite correspondant au crabotage du cln- 
quISme rapport de marche avant et la chicane 46 est 

40 par exemple destlnSe, au cours de la rotation du barillet 
30, k recevoir le doigt 18 pour le guider selon un mou- 
vement axial vers la gauche correspondant au crabota- 
ge du rapport de marche arrifere. 
[0028] Toutes les chicanes sont agencies suivant 

45 des positions dScaiSes angulairement autour de i'axe A 
les unes par rapport aux autres k la pSriphSrie du barillet 
30, de fa^on k provoquer le crabotage successif de tous 
les rapports au fur et k mesure de la rotation du barillet 
30 en n'engageant, pour chaque position angulaire, 

50 qu'un seul des doigts 18, 20, ou 22 dans une chicane 
46, 50, 40, 42, 36, ou 34 dStemilnSe. 
[0029] Pour effectuer une montSe des rapports, en 
partant d'une position angulaire du barillet 30 dans ta- 
quelte le doigt 1 8 est engagS dans la chicane 46 de cra- 

S5 botage du rapport de marche arri^re, une rotation du 
barillet dans le sens de montSe des rapports indlquS par 
la fl^che M de ta figure 2 provoque successlvement {'en- 
gagement du doigt 22 dans la chicane 36 du premier 
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rapport de marche avant puis dans la chicane 34 du 
deuxi&me rapport de marche avant, {'engagement du 
dolgt 20 dans ia chicane 40 du troisifeme rapport de mar- 
che avant puis dans ia chicane 42 du quatri^me rapport 
de marche avant, et enfin I'engagement du doigt 18 
dans la chicane 50 du cinquieme rapport de marche 
avant. 

[0030] R^ciproquement, la descente des rapports 
s'effectue en entraTnant le barlllet 30 en rotation dans le 
sens de la fl6che D de la figure 2. 
[0031] Pour un sens de rotation determine du barlllet 
30, le passage d'un rapport de rang courant kun rapport 
distant de deux rangs du rapport courant ne peut s'ef- 
fectuer directement et necessite, parfois inutilement, de 
craboter puis de decraboter le rapport intermediaire sui- 
vant ie rapport de rang courant. 
[0032] Cette conception n'est pas satisfaisante, puis- 
qu'elle augmente consldSrablement le temps de passa- 
ge du rapport de rang courant au rapport distant de deux 
rangs du rapport courant. 

[0033] Pour remedier k cet inconvenient, I'invention 
propose un barillet 30 de commande tel que d6crit en 
reference aux figures 3 ^ 6c. 

[0034] Comme i'illustre la figure 3, les moyens de 
commande de la boTte de vitesses selon I'invention corn- 
portent, d'une fa9on analogue k V6XaX ant6rleur de la 
technique, des baiadeurs (non repr^sentds) qui sont as- 
soci^s k chaque paire de pignons fous et qui sont ac- 
tionn^s par des extr^mites 12 de fourchettes 1 4 dont les 
extr6mit6s 1 6 oppos6es comportent chacune un doigt. 
[0035] ConfonTi6ment k I'invention, au molns une pis- 
te circulaire 26 ou 28 du bariltet 30 comporte des 
moyens de guidage s6lectif 52 qui permettent, k partir 
d'un rapport de marche avant courant de rang dStenrni- 
ne, et uniquement lors de la rotation du barillet dans un 
sens d6temnin6, d'empScher le doigt 20 ou 22 assocl6 
k la piste 26 ou 28 de p6n4trer dans la chicane qui est 
associ^e au crabotage du rapport suivant d'un rang ie 
rapport courant dans le sens de rotation du barillet 30 
pour eluder le crabotage de ce rapport suivant, notam- 
ment afin de reallser un saut de ce rapport suivant. 
[0036] Plus particuli^rement, selon le premier mode 
de realisation lllustrd par les figures 3 k 5c, les moyens 
de guidage s^lectlf 52 pennettent, k partir d'un rapport 
de marche avant de rang courant d^tennlne, de sauter 
le rapport de rang imm6diatement Inferieur, notamment 
afin d'engager le rapport inf6rieur de deux rangs du rap- 
port courant de rang d6tennin6. 
[0037] Cette disposition n'est pas limitative de i'inven- 
tion, et les moyens de guidage 52 pourraient etre des- 
tines k sauter certains rapports dans ie sens de la mon- 
tee des rapports. 

[0038] La disposition qui va etre decrite en reference 
aux figures 3 d 5c correspond toutefois au mode de rea- 
lisation prefere de I'invention careiie permet au conduc- 
teur du vehicule de r6trograder rapldement afin de ra- 
lentir efficacement ie vehicule, notamment comme il 
peut etre amene k ie faire dans le cadre d'une utilisation 
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sportive ou pour obtenir une forte deceleration de ceiui- 
ci en le ralentlssant k I'alde du frein moteur 
[0039] Dans le cas partlculler d'une boite de vitesses 
k cinq rapports de marche avant et un rapport de mar- 

5 Che arriere, ia boTte de vitesses comporte un moyen de 
guidage 52 qui pemnet d'empecher le doigt 20 de pene- 
trer dans la chicane 42 con-espondant au quatrieme rap- 
port de marche avant, un moyen mecanique 52 qui per- 
met d'empecher le dolgt 20 de penetrer dans la chicane 

10 40 correspondant au troisieme rapport de marche 
avant, et un moyen de guidage 52 qui permet d'empe- 
cher le dolgt 22 de p6netrer dans la chicane 34 corres- 
pondant au deuxieme rapport de marche avant. 
[0040] Confonmement a I'invention, chacune de ces 

15 chicanes 42, 40 ou 34 comporte une vole 43a, 41a; ou 
35a de crabotage associee qui s'ecarte axial ement de 
la voie transversate moyenne associee 44 ou de la voie 
38 moyenne de point mort et comporte un evidement 
43b, 41b, ou 35b qui s'etend dans le protongement de 

20 la vole transversale 44 ou de ia vole 38 moyenne de 
point mort. 

[0041] Chaque chicane 42, 40 ou 34 comporte un pe- 
ne escamotable assocle 43c, 41c, ou 35c qui, k partir 
d'une position de repos, representee k la figure 4 et 
25 dans laquelle ii obstrueseutement revidement43b, 41b, 
ou 35b associe, est susceptible, lorsque le barillet tour- 
ne dans le sens D de rotation de descente des rapports 
(indique par la fleche de la figure 4), de s'effacer devant 
le dolgt 20 ou 22 considere suivant une position esca- 
pe mot6e pour eiuder ie crabotage du quatrieme, trolsieme 
ou deuxieme rapport associe k la chicane 42, 40 ou 34 
respectlvement. 

[0042] Un exemple du foncti on n ement d'un pene es- 
camotable 35c est represente en reference aux figures 
35 5ad5d. 

[0043] Comme I'lllustre la figure 5a, la piste 28 revolt 
en coulissement ie dolgt 22 et comporte la chicane 34 
associee au crabotage du deuxieme rapport de marche 
avant et la chicane 36 associee au crabotage du premier 

40 rapport de marche avant. 

[0044] La chicane 34 associee au crabotage du 
deuxieme rapport de marche avant comporte, dans sa 
partie k gauche de la figure 5a, la voie 35a de crabotage 
qui est susceptible de provoquer un deplacement axial 

45 vers la gauche du doigt 22 pour provoquer le passage 
du deuxieme rapport de marche avant. 
[0045] La chicane 34 comporte, k drolte de la voie 35a 
de crabotage et dans le prolongement de la voie 38 
moyenne de point mort, un evidement 35b. 

50 [0046] Par ailieurs, elie presente un pene 35c bascu- 
lant sur le barlllet 30 autour d'un pivot 35d. 
[0047] Dans la position de repos du pene 35c qui est 
par exemple lllustree aux figures 5b k 5d, celul-ci obs- 
true r evidement 35b. 

55 [0046] Lorsque le barillet 30 quitte une position angu- 
lalre correspondant au crabotage du troisieme rapport 
de marche avant, le doigt 20, decrit pr6c6demment en 
reference k la figure 4, quitte la chicane 40 et le doigt 
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22 approche de la chicane 34 assocj6e au passage du 
deuxidme rapport de marche avant, comme illustrd k la 
figure 5a par sa position 22-| . 

[0049] Le p§ne 35c est fonn6 d'une plaque qui est ar- 
tlcul^e par un pivot 35d k la p6rlph6rie 32 du barillet et 
qui est rappel^e en position de repos par un ressort spi- 
ral 35e, en appui contre une but^e 35f qui s'^tend ra> 
dialement k partir de la surface 32 du barillet. 
[0050] Lorsque le barillet 30 est entraTn6 en rotation 
dans le sens D de la descente des rapports, le dolgt 22 
repousse une face 35g du pene 35c, qui s'efface devant 
le doigt 22 sans le d^vier de la vole moyenne 38 de la 
piste 28, comme repr6sent6 par la position 222 ^^'9^ 
22. 

[0051] Puis, la rotation du barillet 30 se poursulvant 
dans le m§me sens D, tandis que le p6ne 35c est rap- 
pel6 diastiquement par le ressort 35e k I'encontre de la 
butde 35f, le doigt 22 poursult sa trajectoire suivant la 
vole moyenne 38 de la piste 28 et occupe par exemple 
une position 223 representee k la figure 5b. 
[0052] D^s lors, si la rotation du barillet 30 se poursuit 
dans le sens D de la descente des rapports, le doigt 22 
est susceptible d'occuper une position 224 de crabotage 
du premier rapport de marche avant dans la chicane 36 
associ^e au premier rapport de marche avant comme 
illustr6 en figure 5c. 

[0053] En revanche, si le conducteur du vdhicule 
commande le passage du deuxleme rapport de marche 
avant, le module 6lectronique commande I'inversion du 
sens de rotation du barillet 30 dans le sens de la mont6e 
des rapports qui est repr6sent6 par la fl&che M de la 
figure 5d. 

[0054] Avantageusement, le passage du deuxi&me 
rapport de marche avant s'effectue k partir de la position 
223 du doigt 22. Uinverslon du sens de rotation du ba- 
rillet 30 est command6e k partir de cette position 223 
sans que le dolgt 22 n'ait atteint ia position 224 de pas- 
sage du premier rapport de marche avant. 
[0055] Comme I'iltustre la figure 5d, du fait de I'inver- 
sion du sens de rotation du barillet 30, le doigt 22 ren- 
contre alors une rampe 35h Inclinde du p§ne 35c qui, 
dans la position de repos du p6ne 35c vers laquelle II a 
6t6 rappele elastiquement, affleure radlalement au-des- 
sus d'un bord 54 de la vole 38 transversale moyenne 
qui est oppos6 axialement k la voie 35a de crabotage 
de la chicane 34, et qui rejoint ladite voie 35a de crabo- 
tage de la chicane 34. 

[0056] La rampe inclin6e 35h du p§ne 35c assure un 
guldage du doigt 22 vers la vole 35a de crabotage de la 
chicane 34, ce qui lul pemiet d'occuper une position 225 
dans laquelle 11 commande avantageusement le crabo- 
tage du deuxidme rapport de marche avant. 
[0057] Les figures 6a k 6c illustrent un second mode 
de rdaiisation de {'invention qui est destine k permettre, 
k partir d'un rapport de rang courant, le saut d'un rapport 
de rang immddlatement infdrieur au rapport de rang 
courant, dans le cas particuller oCi les chicanes de com- 
mande de passage de ces rapports sont sur une m§me 



piste. 

[0058] Pour sauter le troisi^me rapport de marche 
avant, les moyens de guldage s6lectif 52 de la piste 26 
comportent une deviation 56 de la piste 26 qui telle la 

5 chicane 42 associee au rapport quatrl^me courant et la 
vole 44 transversale moyenne de point mort au dela de 
la chicane 40 associ6e au troislfeme rapport de marche 
avant suivant dans le sens de descente des rapports 
repr^sente par ia fl6che D lliustrant la sens de rotation 

10 du barillet 30. 

[0059] De la sorte, le dolgt 20 occupant initiaiement 
la position 20^ de crabotage du quatri&me rapport de 
marche avant. it est susceptible (comme iltustr^ k la fi- 
gure 6a), de gllsser le long de la deviation 56, puis d'etre 

15 ramen6 selon une position intemn^diaire 2O2 dans la pis- 
te 26 le long de la voie moyenne 44 de celle-ci en 6vitant 
la chicane 40 de crabotage du troisidme rapport de mar- 
che avant. 

[0060] D6s Ions, st le module 6lectronique commande 
20 la poursuite de ia rotation du barillet 30 suivant le sens 
D de descente des rapports, le dolgt 20 occupe une po- 
sition 2O3 dans laquelle II demeure dans vole 44 de point 
mort de la piste 26 comme illustr6 k la figure 6b, le doigt 
22 commandant le passage des rapports de rang inf6- 
25 rieur. 

[0061] En revanche, si fe conducteur du vdhicule de- 
sire passer le troisi6me rapport de marche avant, le mo- 
dule electronique commande I'inversion du sens de ro- 
tation du barillet 30, comme iliustr^ par la fl^he M de 

30 mont6e des rapports de la figure 6c. 

[0062] La chicane 40 associee au troisi&me rapport 
de marche avant d^bouche k ses extrdmit^s 58 et 60 
respectivement dans la deviation 56 et dans la vole 44 
transversale moyenne de point mort pour permettre le 

35 crabotage du troisi^me rapport de marche avant en 
commandant la rotation inverse du barillet 30. 
[0063] A cet effet, un 6l6ment 62 de guldage fixe par 
rapport au barillet est interposS axialement en regard 
de la chicane 40 du troisl&me rapport de marche avant 

40 entre celle-ci et la deviation 56. L'6l6ment 62 presente 
une fonne sensiblement trianguialre dont le sommet 64 
est tourn6 vers ia chicane 40 du trolsi^me rapport de 
marche avant et dont la base 66 est agenc^e dans le 
prolongement de la deviation 56. 

45 [0064] La base 66 de I'6l6ment 62 pemnet d'assurer 
te guidage du doigt 20 dans la deviation dans le sens D 
de la descente des rapports, et penmet, comme elte est 
agenc^e dans le prolongement de la deviation 56, d'em- 
p§cher le dolgt 20 de retourner dans la deviation 56 lors- 

50 que le barillet 30 est command^ dans le sens de rotation 
Inverse IVI. 

[0065] Un c6X6 68 de I'didment de guidage 62, for- 
mant rampe Inclinde, permet alors, comme Tillustre la 
figure 6c, de guider le doigt 20 vers la chicane du trol- 
55 sikme rapport de marche avant pour r6aliser te crabo- 
tage de ce rapport. 

[0066] L'Inventlon permet de disposer d'une boTte de 
vitesses k commande dite s^quentielle qui pennet d'ef- 
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fectuerdes r^trogradages rapides, ce qui am6liore sen- 
siblement les conditions de security de fonctionnement 
du vdhlcule dquip^ d'une telle bolte. 

Revendlcations 

1. Barillet de commande de vitesses pour vdhicule 
automobile, comportant au moins deux pistes de 
guldage (24, 26, 28) circulaires de doigts de com- 
mande (18, 20, 22) de fourchette qui pr^sentent 
chacune deux chicanes (34, 36, 40, 42, 46, 50) op- 
pos6es permettant de d^vier un doigt de part et 
d'autre d'une position axiate de point mort de fa^on 
k ddclencher le crabotage de I'un ou I'autre de deux 
pignons de Vitesse de rangs cons^utlfs au passa- 
ge d'une chicane en regard devant ce doigt, du type 
dans lequel au moins une chicane d'une des pistes 
du barillet pr6sente des moyens de guldage s6lectif 
du doigt de commande permettant d'6viter le deport 
de ce doigt dans la chicane lorsque le barillet tourne 
dans un sens d^termin^, caract6ris6 en ce que les 
moyens de guldage (52) d*une piste (28) compor- 
tent un pdne escamotable (35c) qui s'efface devant 
un doigt de commande (22) dans un sens de rota- 
tion d6termin6 du barillet de fagon k eviter audit 
doigt de s'engager dans une chicane (34), et qui Im- 
pose audit doigt son engagement dans la m§me 
chicane dans le sens de rotation oppos6. 

2. Barillet selon la revendicatlon pr§c6dente, caractd- 
ns6 en ce que le pene (35) bascule sur le barillet 
(30) autour d'un pivot (36d), en 6tani rappelS par un 
ressort (35^) dans une position de repos. 

3. Barillet selon la revendlcation 1 ou 2, caract6ris6 en 
ce que le pene pr6sente une rampe Inclinde (35h) 
imposant ('engagement du doigt (22) dans la chica- 
ne (34) dans ledit sens de rotation oppose. 

4. Barillet selon t'une quelconque des revendications 
pr6c6dentes. caract6ris6 en ce qu'il comporte une 
piste de commande (28) d'une fourchette associde 
aux deux premiers rapports de marche avant, une 
piste de commande (26) assocl^e aux deux rap- 
ports suivants, et une piste de commande (24) as- 
sociee au demier rapport de marche avant et k la 
marche arrl^re. 

5. BoTte de vitesses comportant un barillet selon Tune 
quelconque des revendications pr6c6dentes, ca- 
ractdrisSe en ce que ia rotation du barillet est com- 
mand6e en r6ponse k I'actlonnement d'un organe 
de commande impulslonnel des changements de 
rapport par le conducteur. 

6. Boite de vitesses comportant un barillet selon Tune 
des revendications 1^4, caract^risS en ce que la 



rotation du barillet est command6e automatique- 
ment par un calculateur 6lectronique. 
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